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jL r invention concerne on moteur a courant continu forme d f au 
moins deux parties qui tournent l T une par rapport a 1* autre et dont 
la premiere est constitute d ? au moins deux aimants permanents annu- 
laires pratiquement identiques qui, tout en etant decales en d±~ 
5 rection axiale, sont coaxiaux a l 1 axe de rotation, les p6les de 
meme nom des aimants etant situes en regard de l f un de 1 T autre, 
chaque aimant etant forme d'au moins deux sections identiques 
airaantees dans des sens opposes, la deuxieme partie de moteur munie 
d ? un enroulement se trouvant entre lesdits aimants annulaires, 
lO ledlt enroulement etant elabore sur un support en materiau magne- 
tique doux. 

Un tel moteur est decrit dans le brevet franc, ais 1 380 946. 
Dans ce moteur, les bobines de 1 1 enroulement sont reparties sur une 
face cylindrique autour de I'axe de rotation, pratiquement tout a 

15 fait en dehors du champ magnet ique et se situent sur des doigts 
d'un anneau en materiau magnetique doux, ces doigts s T etendant, 
depuis I 1 anneau, vers l'axe de rotation* L f inconvenient de cette 
situation est qu'a partir de l f interieur, les bobines doivent &tre 
elaborees par dessus les doigts, ce qui constitue une operation 

20 difficile qui necessite beaucoup de temps et qui est done coSteuse, 
Conformement a 1 ! invention, ces inconvenient s sont evites du 
fait que I'epaisseur de 1 ' enroulement est faible*, et qu*il est plie 
autour de la peripherie du support en materiau magnetique doux de 
facon que sur chacune des faces terminales du support se trouvent 

25 des parties pratiquement identiques de la surface active dudit 
enroulement. 

En procedant de la sorte, on obtient en outre que la surface 
active et la longueur utile de cuivre des bobines de 1 1 enroulement 
sont plus grandes, cependant que par 1* absence de dents, on evite 
30 des positions dans lesquelles le rotor "colle TI , 

Suivant le mode de realisation d T un moteur a courant continu 
conforme a 1* invention, les bobines sont annulaires et sont pliees 
autour d'une ligne mediane, L T avantage de cette facon de faire est' 
que le bobinage des bobines ne pose aucun probleme. 
35 Suivant un autre mode de realisation d f un moteur a courant 

continu conforme a 1 T invention, les bobines sont en forme -de losange; 

* * < 360° 

deux angles opposes du losange sont egaux a ^ , rapport dans 

lequel n indique le nombre de bobines, Dans ce cas les bobines 

sont pliees autour de la diagonale qui relie les deux autres angles 

40 du losange. Si 1'on procede de la sorte, la surface active des 
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bobines est maxiraale, 

Suivant encore un autre mode de realisation d f un moteur a 
courant continu conforme a 1* invention, la premiere partie de 
moteur forme le stator qui est solidaire d f un boltier, la deuxieme* 
5 partie de moteur etant munie d'un collecteur. II s'agit la du mode 
de realisation d*un moteur A courant continu convent ionnel, equipe 
d f un collecteur ordinaire* 

Enfin, suivant encore un autre mode de realisation d*un moteur 
a courant continu conforme a I'invention, la deuxieme partie de 
lO moteur forme le stator qui est solidaire d'un boitier, le moteur 

etant muni d f un commutateur electronique, II s'agit la de la reali- 
sation d T un moteur a courant continu depourvu de collecteur, ce 
moteur etant muni par exemple d'elements de Hall, de magnetoresis- 
tances, d'un commutateur optique, etc, 
15 La description suivante, en regard des dessins annexes, le tout 

donne a titre d* exemple, fera bien coraprendre comment l f invention 
peut Stre realisee. 

La figure 1 est une vue en perspective schematique des cons- 
tituants disassembles d*un moteur conventionnel k courant continu 
20 conforme a 1* invention, et illustre la conception de ce moteur. 

La figure 2 est une vue en perspective schematique correspond 
dante d r un moteur a courant continu, depourvu de collecteur. 

La figure 3a montre un support avec quatre bobines en forme 
de losange. 

25 La figure 3b est une vue en elevation d'une des bobines con- 

cernees par la figure 3a. 

La figure 3c est la vue de profil de la bobine representee 
sur la figure 3b. 

La figure 3d montre I'aimant de stator appar tenant au moteur 
30 concerne par la figure 1 . 

La figure 4a montre un support avec six bobines en forme de 
losange. 

La figure 4b est une vue en elevation d*une des bobines 
concernees par la figure 4a. 
35 La figure 4c est la vue en profil de la bobine representee 

sur la figure 4b. 

La figure 4d montre l T aimant de stator utilise en association 
avec le support selon la figure 4a. 

Sur la figure 1, la premiere partie de moteur est formee par 
40 deux aimarits permanents annulaires pratiquement identiques 1, 2 qui* 
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tout en etant decales dans la direction axiale, sont coaxiaux a 
l'axe de rotation, chaque aimant etant place sur un armeau de court- 
circuit age 3, 4, les pdles de m§me nom etant situes en regard l*un 
de l 1 autre ♦ Dans cet exemple, chaque aimant est forme par quatre 
5 sections identiques qui, de facon alternee, sont aimantees dans des 
sens opposes. Les anneaux de cour t-circuitage 3, 4 sont solidaires 
d f un boxtier 5 en materiau non magnetique, ce bo±tier 5 comportanx 
ici deux moities dans lesquell£s on a elabore en outre les paliers 
6 et 7 devant supporter l'arbre 8, II est evidemment possible aussi 

10 d'elaborer les paliers 6 et 7 dans les anneaux 3, 4 et d r elaborer 

ces anneaux de part et d r autre d*un boltier cylindrique realise d f une 
seule piece. La deuxieme par tie du moteur est solidaire de l T arbre 8 
et est formee par un support 9 en materiau magnetique doux autoux. 
duquel trois bobines annulaires lO, 11, 12 sont pliees de facon que, 

15 sur chacune des faces terminales du support 9, se trouvent des 

parties pratiquement identiques de la surface active de ces bobines 
lO, 11, 12. De plus, un collecteur 13 est solidaire du support 9; 
ce collecteur 13 recoit le courant par 1 1 inter mediai re du balai 14, 
le courant etant evacue par 1 r inter mediai re du balai 15* 

20 La figure 2 illustre la faqon dont un moteur confonae a 1 T in- 

vention est realisable sous forme de moteur depourvu de collecteur # 
Les deux aimants permanents annulaires pratiquement identiques 1 et 
2, tout en etant decales dans la direction axiale, sont montes 
egalement sur des anneaux de court -circuit age 3, 4 de facon a &tre 

25 coaxiaux a I'axe de rotation, et sont dans ce cas solidaires de 
l*arbre 8, et cela de facon que les p6les de m&xae nom se situent 
en regard l T un de l 1 autre, Dans ce cas egalement, chaque aimant est 
forme par quatre sections identiques qui, de~ facon alternee sont 
aimantees dans des sens opposes* L T arbre 8 repose dans des paliers 

30 6 et 7, chaque palier etant elabore dans une moitie d'un boltier 5 
duquel est solidaire la deuxieme par tie de moteur formee par un 
support 9 en materiau magnetique doux # Autour de ce support 9, trois 
bobines annulaires 10, 11, 12 sont pliees de facon que sur chacune 
des faces terminales du support 9 se trouvent des parties pratique— 

35 ment identiques de la surface active de ces bobines lO, 11, 12 % Sur 
le support 9, on a place trois elements de Hall 16, 17 et 18, com- 
mandes par le champ magnetique emis par les aimants annulaires, 

Du point de vue de la fabrication, il peut e*tre interessant de 
menager, a la circonf erence du support 9, des evidements dans les- 

40 quels se logent les t$tes de bobine, ce qui, il est vrai, donne lieu 
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a des positions dans lesquelles le rotor du moteur "colle" , mais 
ce qui dans bon norabre de cas, ne constitue pas un inconvenient. 

Sur la figure 3a^ on a illustre la facon dont on a plie autour 
du support 9 une bobine en forme de losange comae representee sur 
5 les figures 3b, 3c et ayant dans ce cas des angles de 90°, tandis 
que la figure 3d illustre 1 r aimantation des aimants annulaires 1, 
2 # Ces figures 3a, 3b et 3c montrent clairement que les bobine s 
entourent completement le champ magnet ique et que les champs de 
fuite sont reduits au minimum. 
lO Sur les figures 4a, 4b, 4c et 4d, on a illustre de me'me un 

support 9 muni de six bobines en forme de losange, chaque losange 
ayant deux angles en regard egaux a 60° , les bobines etant pliees 
autour de la diagonale X-X qui relient les autres angles de losange* 

Aussx bien dans le cas de la figure 3 que dans celui de la figure 

f 360° 
15 4, les angles situes en regard mesurent — — . 

Ces bobines en forme de losange peuvent £tre bobinees en une 

seule operation sur un calibre dont le diametre est egal au cOte 

interieur de la bobine. 

Apres leur bobinage et leur pliage, lesdites bobines sont 

20 chauf fees par une impulsion de courant. Apres leur ref roidissement , 

les bobines sont reunies et ne forment qu'un seul ensemble* 

On comprendra facilement que par la notion f? pliage", 11 y a 

lieu d f entendre egalement un pliage prealable, apres lequel les 

bobines sont elaborees sur le support, II peut dans ce cas £tre 

25 avantageux de terminer le faqonnage des bobines dans un calibre 

adequat pour obtenir que ces bobines se raccordent mieux a. la cir- 

conference du support * 
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REVENDICATIONS : 

1. Moteur a courant continu forme d T au moins deux parties qui 
tournerrt 1'une par rapport a l 1 autre et dont la premiere est cons- 
titute d T au moins deux aimants permanents annulaires pratiquement 

5 identiques qui, tout en etant decales en direction axiale, sont 
coaxiaux a. I 1 axe de rotation, les pdles de me'me nom des aimants 
etant situes en regard 1 T un de 1' autre, chaque aimant etant forme 
d T au moins deux sections identiques aimantees dans des sens opposes, 
la deuxieme partie de moteur munie d'un enroulement se trouvant 

lO entre lesdits aimants annulaires , ledit enroulement etant elabore 
sur un support en materiau magnet ique doux t caracterise en ce que 
I'epaisseurr de 1 1 enroulement est faible, et qu T il est plie autour 
de la peripherie du support en materiau magnetique doux de fagon 
que sur chacune des faces terminales du support se trouvent des 

15 parties pratiquement identiques de la surface active dudit enrou- 
lement m 

2. Moteur a courant continu selon la revendication 1, carac- 
terise en ce que les bobines de 1 T enroulement sont annulaires et 
sont pliees autour d T une ligne mediane, 

20 3. Moteur a courant continu selon la revendication 1, caracte- 

rise en ce que les bobines de 1 1 enroulement sont en forme de 

* 360° 

losange, deux angles opposes du losange etant egaux a — — , rapport 
dans lequel n est le nombre de bobines, alors que lesdites bobines 
etant pliees autour de la diagonale qui relie les deux autre s angles 
25 du losange. 

4„ Moteur a courant continu selon l'unerdes revendications 1 a 

3 j caracterise en ce que la premiere partie de moteur forme le 
stator qui est solidaire d'un bo£tier, la deuxieme partie de moteur 
etant munie d'un collecteur. 
30 5, Moteur a courant continu selon l*une des revendications 1 a 

3. caracterise en ce que la deuxieme partie de moteur forme le 
stator qui est solidaire d*un boltier, le moteur etant muni d*un 
commutateur electronique . 
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